
254

内
置
驱
动
器
的
电
机

Edition 2020 – 2021
© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG

www.faulhaber.com

 内置调速驱动器 
 四磁极结构 

53 W
 99 mNm 

驱动器供电电压  U P  6,5 ... 30 V DC
电机供电电压  U mot  6,5 ... 30 V DC
电机名义电压  U N  24 V
空载转速 (在 U N  )  n 0  5 100 min-1

峰值转矩 (S2模式，最大时长3s)  M max.  198 mNm
转矩常数  k M  43,5 mNm/A
PWM 开关频率  f PWM  96 kHz
驱动器电路效率 95 %
驱动电路待机电流 (电压 U N  )  l el  0,01 A
转速范围 (最高电压30V) 400 ... 6 500 min-1

输出轴轴承 滚珠轴承，预加载
输出轴最大载荷：
– 输出轴直径 5 mm
– 3 000 min-1 径向（距安装面 3 mm） 50 N
– 3 000 min-1，轴向（推力/拉力） 5 N
– 静止，轴向（推力/拉力） 50 N
输出轴间隙：
– 径向 ≤ 0,015 mm
– 轴向 = 0 mm

工作温度范围 -40 ... +100 °C
外壳材质 不锈钢
重量 305 g

额定转矩  M N  99 mNm
額定电流（热限制）  I N  2,53 A
额定转速  n N  4 200 min-1

连接Motion Manager5.0配置 需配合USB接口的编程扩展板使用

工作模式 通过 PI 控制器和外部设定值规范集成速度控制；通过数字霍尔传感器（或者可选择通过模拟
霍尔传感器）进行通讯。可选择以电压控制器模式或固定速度模式操作。

转速范围 数字霍尔 = 400 min-1 起，模拟霍尔 = 50 min-1  起
附加功能 集成过流保护功能以防电机过载。间歇工作（S2模式）是峰值电流可为持续电流值的两倍。电

机和驱动电流分离供电。可输入数字信号控制电机转向，还支持输出频率信号反馈电机转速。
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UP 6,5 ... 30 V DC

6,5 ... 30 V DC

UP

min-1

UP

 (PVC) 6x AWG24, 2.54 mm

代码 类型

32A
32ALN
32GPT
32/3
32/3R
38A
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT

集成 若需配件，请参阅“配件”章节。


